
SPIRADER スパイレーダー
®

高性能電磁波レーダ搭載

吸引型 壁面・天井走行ロボット

「SPIRADER」は、東日本旅客鉄道株式会社と株式会社オンガエンジニアリングが共同開発した最新鋭の非破壊検
査ロボットです。KEYTEC の世界最新電磁波レーダ FlexNX の「NX25」を搭載し、コンクリート内部の鉄筋位
置やかぶり厚さ、埋設管、空洞、ひび割れなどを正確に測定することが可能です。従来、人による点検が困難だっ
た高所や危険個所へ安全かつ高精度なアクセスを可能とし、建物やインフラ設備の保守・点検業務の遠隔化・自動
化を実現します。

さらに、今後は完全非破壊型鉄筋腐食探知器などの各種非破壊検査機器を搭載し、点検できる種類が広がり、よ
り多様なニーズに応える製品として進化する予定です。
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橋梁・トンネルの壁や天井に吸着して
インフラの点検を行うロボット

A Suction-Powered Robot for Bridge and
Tunnel Infrastructure Inspection

Equippe d w i th a H igh - Per for mance concrete scanner

Suc t ion- Powered Wal l  and Ce i l ing C l imbing Robot

橋の上は新幹線が走っています！
A S h inkan se n bu l l e t  t ra in r un s o n the b r id g e ab ove.

中には
左下の機械が
入ってます

右の機械は
中継機

T he d ev ice
in the lowe r le f t

i s  hou se d
in s id e the ro b ot .

T he d ev ice o n 
the r ight se r ves 
a s a re l a y un i t .

SPIR ADER i s  a cut t ing- edge non- des t r uc t ive inspec t ion robot co - deve loped by Eas t  Japan Ra i lway Company ( JR Eas t)  and O nga Engineer-
ing Co. ,  Ltd .  I t  i s  equ ipped wi th the NX 25 ,  par t  of  the wor ld ’s  most advanced ground-penetrat ing radar ser ies ,  F lexNX by K E Y TEC , enab l ing 
prec i se detec t ion of  interna l  rebar pos i t ions ,  concrete cover th ick nes s ,  embedded p ipes ,  vo ids ,  and cracks .
SPIR ADER prov ides safe and h igh ly accurate acces s to e levated or hazardous areas that were prev ious ly d i�cul t  to inspec t manual ly,  
he lp ing to automate and remote ly conduc t inspec t ion and maintenance tasks for bu i ld ings and inf ras t r uc ture .

Look ing ahead, SPIR ADER i s  set  to evo lve into an even more advanced and ver sat i le inspec t ion so lut ion by integrat ing a w ider range of  
non- des t r uc t ive tes t ing (NDT ) dev ices—such as fu l l y  non- des t r uc t ive rebar cor ros ion detec tor s—fur ther ex panding i t s  inspec t ion capabi l i -
t ies to meet increas ing ly d iver se operat iona l  needs .

YouTube
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Equipped wi th a h igh-per formance concrete scanner

Suc t ion t ype wal l/ce i l ing t rave l ing robot

橋梁・トンネルの壁や天井に吸着して
インフラの点検を行うロボット

橋梁橋梁

トンネルトンネル

タイル壁タイル壁

さまざまな測定器
搭載予定！

衝撃弾性波
うき剥離診断
衝撃弾性波

うき剥離診断

鉄筋腐食診断鉄筋腐食診断

電磁波レーダ

探傷器

赤外線
カメラ 分析計

正確な鉄筋位置・かぶりが遠隔操作で測定可能！「自動深度補正」機能で鉄筋の深さを確実に捕捉！

G round Penetrat ing Radar
Concrete S canner

Non - D est r uc t i ve
Reb ar Cor ros ion Inspe c t ion

Non - D est r uc t i ve
Reb ar Cor ros ion Inspe c t ion

E x panding capabi l i t ies w i th

d iver se me asurement too l s !
E x panding capabi l i t ies w i th

d iver se me asurement too l s !

Inspe c t ins ide concrete

Imp ac t Echo S cann ing for
D e laminat ion D ete c t ion

Imp ac t Echo S cann ing for
D e laminat ion D ete c t ion

B r idge St r uc tureB r idge St r uc ture

新幹線コンクリート橋新幹線コンクリート橋
High -spe e d Ra i l  Concrete B r idgeHigh -spe e d Ra i l  Concrete B r idgeTunne l  l in ingTunne l  l in ing

壁面壁面
Ver t ica l  S ur faceVer t ica l  S ur face

T i le d Wal lT i le d Wal l

Robot + Concrete Scanner = Smar ter Internal  Inspect ions !Robot + Concrete Scanner = Smar ter Internal  Inspect ions !

Remote measurement of rebar position and cover — with precision!Remote measurement of rebar position and cover — with precision!
Automatic depth correction ensures accurate rebar depth capture!Automatic depth correction ensures accurate rebar depth capture!

Inf rare d CameraInf rare d Camera

A naly zerA naly zer

Inspe c t ion D ev iceInspe c t ion D ev ice

コンクリートの
内部を検査
コンクリートの
内部を検査

壁面の段差も乗り越えます！
Cl imbs over wa l l  sur face s teps w i th ease !

点検ロボット　高性能電磁波レーダ搭載で内部探査業務を省力化！

YouTube


